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1515 U					     006 B	 012 B

30 mNm

1515 ... BSérie
Tension nominale
Résistance entre phases
Rendement, max.
Vitesse à vide
Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm)
Couple de démarrage
Couple de frottement statique
Coefficient de frottement dynamique
Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant
Pente de la courbe n/M
Inductance entre phases
Constante de temps mécanique
Inertie du rotor
Accélération angulaire

Résistances thermiques
Constantes de temps thermiques

Matériau du boîtier					    plastique
Matériau des engrenages				    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l’arbre de sortie				    palier en plastique / laiton
Charge de l’arbre max.:
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l’arbre max.
Jeu de l’arbre (mesuré en sortie du palier):
– radial
– axial
Température d’utilisation

Réducteur intégré

Motoréducteurs C.C. sans balais

Spécifications

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Sens de
rotation

(réversible)

RendementRapport  
de réduction 
(nominal)

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent
Vitesse

de sortie
jusqu'à

Poids 
 avec

moteur

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 1509 ... B.

Technologie 4-pôles

Valeurs à 22°C et à tension nominale

http://www.faulhaber.com
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Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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1515 U ... B

7x 1

ø15
0

-0,15ø8,25 ø4
0

-0,05 ø2
0

-0,02

1 6±0,3

7±0,3 1 815,2±0,2

2,1±0,2

2,5
2x M1,6 ø12,2

150 ±10

2±1

prof.

Echelle aggrandie

4082
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4
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Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
     

  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

  

Modifications pour fonctionnement à haute température (-40…+85°C)Gamme de température  

UDD (+5V)

No.

1515U006B-4082

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

Dessin technique

Options, informations pour câbles et connexions  

Combinaison de produits

Codeurs Électroniques de 
commande
 

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large gamme d‘accessoires au chapitre « Accessoires ».

Réducteurs /  
Vis filetée

http://www.faulhaber.com
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